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 Rejoindre le poste de bombardier C

 Passer en vue de visée. SHF F1

 ou ajuster le viseur à gauche (petite correction)

 jusqu'à ce que la cible reste dans le centre du viseur.
 Si la cible glisse vers le bas - Augmentez le réglage vitesse

Increase - Decrease bombsight altitude

Increase - decrease bombsight velocity

Pour que le bombardement fonctionne, il faut paramétrer les touches correspondantes dans le section 
"controls" de FB. Elles sont stipulées en gris dans les checklists

Toggle bombsight auto

 Inputer l'altitude de bombardement dans le viseur Lofte

 Inputer la vitesse vraie dans le viseur lofte

HEINKEL HE-111
Checklist bombardement

Pilotage  Stabiliser en palier - activer le stabilisateur automatique
 Trimmer l'appareil pour un palier constant et 0° de lacet

Bombardier
Paramètres de bombardement

 La vitesse vraie est fonction de la vitesse indiquée et l'altitude
 Utiliser la plus proche valeur du tableau IAS/TAS

Visée
Acquisition de la cible  Augmenter l'angle de visée pour obtenir un plan horizontal (80°)

 Aligner la ligne verticale du viseur avec la cible
Increase - decrease bombsight distance

Correction alignement  Si une faible correction est nécessaire, utiliser le trim de rudder
 Si une correction plus importante est nécessaire, désactiver le
 stabilisateur automatique et corriger le cap par des inclinaisons

 Si la cible glisse à gauche - Utiliser le rudder trim pour stabiliser

 de moins de 4°. Si les 4° sont dépassé, les indications du
 viseur disparaissent pendant 30 secondes.

 ou ajuster le viseur à droite (petite correction)
Adjust sight to right

 Si la cible glisse vers le haut - Diminuer le réglage vitesse (TAS)

Visée automatique  Activer la visée auto au passage de la cible dans le viseur

Adjust sight to left

 La cible doit rester constante au centre du viseur:
Réglages fins:  Si la cible glisse à droite - Utilser le rudder trim pour stabiliser

Largage  Les bombes sont largués automatiquement quand la solution

viseur descendant = vitesse a diminuer
viseur montant = vitesse a augmenter

Pilotage  Entamer le virage après cible et maintenir la formation. 
 est atteinte.


